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1. TexHUYECKMNE XapaKTepPUCTUKN ToBapa
MakcumanbHas rnybuna: 1.8M
MakcnManbHbIN pa3mep 6accerHa: 8M x 4M
HanpsaxeHwne BxogHoe: 00-130B
nepemeHHoro toka/200-230B
nepemMeHHOro Toka

HanpsxeHune pobota: 20 B nocTosiHHOrO
TOKa

2.1 MpepynpexpeHue!!

2.1 O3HakoMbTeCb, NOXanymncTa, C AaHHbIM
pPyKOBOACTBOM NpaBua 6e3onacHOCTH
baccenHa

2.2 [epxunte 6n0K NUTaHMA Nojanblue oT
Kpas 6baccenHa, He meHee 3.5 M

2.3 Y6eaunTech, UTO 3NeKTPUYECKME
pO3eTKN NPaBuUbHO 3a3eMEeHbI

2.4 WNcnonb3lynte BoiknrovaTtenb Toka
3aMblkaHuA Ha 3emato (GFI) u/man
MNpepbiBaTeNb 3aMblKaHNA Ha 3eMNHO
(ELI)

2.5 VN3berante KoHTakTa 6/10Ka NUTaHUA C
BOAOW

2.6 He ncnonb3ynte poboT-nblecoc He B
BOAE

2.7 Y6eanTechb, UTO UCTOUHUK NMNTAHNS
OTKJ/IIOUYEH OT pO3eTku nepes N6 bIM
PEMOHTOM UAN OBCNYXXMNBaAHNEM

2.8 He ncnonb3ynte, ecav noBpexaeH
WHYP UAN 610K NUTaHUSA

2.9 He vcnonb3ynte, ecnm B baccenHe ecTb
noan

2.10 Ana ncnonb3oBaHuna B BoAe C
Temnepatypoun 5-36°C

3. B koMnnekT BXoaAuUT
1.PoboT-nbinecoc Robotic Pool Cleaner
5220
2.bnokn
3.MnaBaH
YCTPOWCT|

il

1.Specifiche Del Prodotto

Profondita Massima: 1.8m

Misura Massima Piscina:: 8m x4m

Input alimentazione elettrica: 100-130V AC/
200-230VAC

Output alimentazione elettrica: <20VDC

2.11 Avvertenze!!

2.1 Sipregadifare riferimento alle norme di
sicurezza della propria zona.

2.2 Tenere |I'alimentazione elettrica lontana
dal bordo piscinaalmeno 3.5 m

2.3 Assicurarsi che la propria rete elettrica sia
fissata bene al terreno.

2.4 Disporre di un Interrutore di Sicurezza
Ground Fault Current Interrupter (GFl) e/o
diuninterrutore Earth Leak Interrupter
(ELI)

2.5 Tenere |I'alimentazione elettrica fuori
dall'acqua

2.6 Nonusareil robot pulitore fuori dall'acqua

2.7 Primadiqualsiasi operazione di
manutenzione, assicurarsi che la corrente
sia staccata

2.8 Non utilizzare se la corda o

I'alimentazione elettrica é danneggiata

2.9 Non utilizzare quando c'é gente in piscina

2.10 Perusare in acqua con temperature tra |
5-36°C

3. Contenuto
1. Robot Pulitore Piscina 5220

girevole



4. Hauano Pa6oTbl
*Baw nbinecoc npubbiBaeT K BamM B ynakoBKe

NOJIHOCTbIO CO6pPaHHbIM. *

1.PacnonoxunTe 6nok nuTaHus roe-To nocepenunHe ot
060uX KOHLOB Ballero 6acceltHa 1 B HECKOMbKUX
meTpax/dyTax ot ero kpas. (Puc. 4.1).

2.0nycTtute nbinecoc B 6acceitH 1 4oXAUTeCb ero NoiHoro
norpyxeHus B sogy. MNpu HeobxoAuMOCTH Norpy3uTe ero B
BOAY BPYYHYHO.

3.0nsa onTumManbHOM paboTbl NTOMECTUTE MbINIECOC B TOYKE
bacceliHa Haubonee yganeHHon oT 6rnoka nuTaHus. 3To n
eCcTb Heobxoaumas AnvHa WwHypa, 4Tobbl poboT
nokpbIBan BCO NOBEPXHOCTL BaccenHa. Ybepute nuwLHMi
nnasatoLWwmnii cepblii WHYp 13 6acceHa 1 3akpenuTe ero
okono 6roka nMTaHusa npunaraeMbiMmn KpenexHbiMu
anemeHTamu (Puc. 4.2). MIPUMEYAHWE: NInwHmnn wHyp B
H6acceliHe CHU3UT adhpeKTUBHOCTL ycTponcTea Swivel.

4 MogkntounTte 6NoK NUTaHMS K 6nnxanlen 3aseMneHHon
poseTke, BkntounTca ronybon unaukatop (Puc. 4.23, 4.4).
Mepeknto4nTe NepeknyaTenb Ha xenaeMoe BpeMs
oumncTkn, 1 yac unu 2 yaca (Puc. 4.5).

5.HaxMuTe KHOMKY NMTaHus, 4Tobbl BKMOYNTL NblNECOC
(Pwnc. 4.6). JomkeH BKNIOYNTLCS XENTbIA UMN KPACHbIN
nHankaTop. MNelnecoc HayHeT paboTaTth B BblIOpaHHOM
LMKNe 1 BbIKITIIOYUTCS aBTOMaTUYECKN B KOHLIE 4aCcCOBOro
WU 2-X YacoBOTO LIMKNa.

*ECAAM MUTaeT KpacHbIN UM CUHUIA UHAMUKATOPBI,

obpaTtutechb K pa3geny YcTrpaHeHUue Henonagjok.

6.4706bI NPUOCTAHOBUTL LMK UMK BLIKIOYUTL Nblfiecoc,
HaXXMUTe 1 yaepxunBamTe KHONKY NUTaHWUS 3 CEKYHAbI.

7.4700bI BbITAWNTL NbINECOC U3 BOAbI, MOTSAHUTE 3@
nnaBatoLWmni WHYpP, 4TOObI Bbl CMOMMN AOTSHYTLCS 40
neinecoca pykoun. HE TaHuTe 3a wWHyp. Micnonbsynte
PY4Ky, 4TOGbI JOCTaTb NbINIECOC U3 BOAbI.

8.AKKypaTHO NOAHUMUTE NbINIECOC U faliTe CTeYb BOAe,
KoTopasi BHyTpu. Ecnu Heobxoanmo, nonoxuTe nbinecoc
Ha kpaw 6bacceliHa U NpoAOSIKaNTe CNNB BOAbI.

4.Come Iniziare

*Riceverai il tuo pulitore gia montato, pronto per |'utilizzo . *

1.Posizionare |'alimentazione elettrica circa a meta traldue
estremi della piscina e a pochi metri lontano dal bordo della
piscina (Fig 4.1)

2.Inserire il pulitore per piscine all'interno della piscina e
aspettare fino a quando siimmerge completamente. Se
necessario, immergere manualmente il pulitore.

3.Per una performance ottimale, posizionare |I'aspiratore in un
punto della piscine lontano dall'alimentazione elettrica
Questa sarebbe la lunghezza della corda necessaria per il robot
perraggiungere interamente |'area della piscina. Rimuovere
eventualiresti di corda grigia galleggianti dalla piscina e con
gli appositi cavi riutilizzabili, fissare bene I'alimentatore. (Fig
4.2). NOTA: Lasciare della corda extra in piscina diminuisce
I'efficacia della girella

4.Collegare I'alimentazione elettrica alla presa a muro pil vicina
ed attendere che si accenda la luce blu. (Fig 4.3, 4.4).
Posizionare l'interrutore in base al ciclo di pulizia che si
desidera effettuare, 1 ora o 2 ore. (Fig 4.5).

5.Premere il tasto di accensione per accendere il pulitore (Fig
4.6). Un indicatore luminoso giallo o rosso dovrebbe
accendersi. Il tuo pulitore da piscine dovrebbe quindi
accendersi e iniziare il ciclo di pulizia selezionato.
Automaticamente, dovrebbe quindi spegnersi alla fine del
ciclodipuliziadilo 2 ore.

*Se gli indicatori rossi o blu lampeggiano, fare riferimento al

capitolo dedicato alla risoluzione dei Probemi.

6.Perinterrompere o spegnere il pulitore, tenere premuto il
tasto di accensione per 3 secondi.

7.Per togliereil pulitore dalla piscina, tirare la corda
galleggiante fino a quando non si avvicina abbastanza ed
possibile prenderlo a mano. NON continuare a tirare la corda.
Usare il manico per togliere il pulitore dall'acqua.

8.Lentamente, sollevare il pulitore per consentire all'acqua che
rimane all'interno di scolare. Se necessario, posizionare il
pulitore a bordo piscina per proseguire I'asciugatura
completa.



5. Perynnposka HanpaBneHuna n YnpasneHue

CkopocTblo

1.4T1006bI OTPEryNUpoOBaTb HAaNpaBreHne ABMKEHUS
po60oTa, NoBEPHUTE OTBOAHYIO KpbIwKy. ObpaTtute
BHWMaHWe, 4YTO HanpaBneHue ABuxeHUsa poboTa
NPOTMBOMOSOXHO TOMY, KOTOpOe yka3sbiBaeT uH (Puc.
5.11n5.2),

2.4T106bI OTperynmpoBaTtb CKOPOCTb ABUXEHNS poboTa,
COBUHbTE KPaCHbIN 3bI40OK BHU3Y OTBOAHOW KPbILLKMK.
Ecnv coBUHYTB K KPONUKY, CKOpoCTb yBenuyutcs (Puc.
5.315.4), ak4epenaxe — cHnsuntcs (Pnc 5.6 n 5.6).

3. ns kpyrnbix 6acceiHoB pekoMeHayeTcs, YToObI
OTBOAHAS KpblllKa He MMena OA4MHAKOBOTO
HanpaBneHus c o6onx KOHLOB. [ing Hauny4ywewn
paboTbl NOCTaBbTE OTBOAHYIO KPbILLKY Ha
BpaljatolleMcs KoHue neinecoca npsamo (Puc. 5.7), a
3aTeM NoBopayunBaiTe ee Ha NnepeaHel YacTu
neinecoca (Puc. 5.8).

4. ina npsmoyronbHblx 6acceiHOB peKoMeHAYeTCs, YTOObI
OTBOAHAS KpbILLKa He MMena OANHAKOBOTrO HanpaBeHus
c 060uMx KOHUOB. AN Hannyywen paboTbl NocTaBbTe
OTBOAHYIO KPbILKY Ha BpallalLleMcsi KOHLe nblnecoca
npsmo (Puc. 5.9), a 3atem noBopayunBanTe ee Ha
nepegHen YacTu Nbliecoca Kak Hy>XXHO Mo BCeN CTOpoHe
(Puc. 5.10).

JTO pekoMeHayeMble HacTPOMKK. B 3aBUCUMOCTM OT
dopmbl U pasmepa Ballero 6acceitHa Bam, BO3MOXHO,
npuaeTcsa nonpobosaTh pa3nuyHblie Bapuauum
HanpasreHUs U CKOPOCTU AN AOCTUXEHUS ONTUMATbHbIX

5.Regolare la Direzione e Controllare la Velocita

1. Perregolare la direzione del robot, roteare il coperchio del
macchinario stesso. Notare che la direzione del robot gira
in senso opposto rispetto a dove punta l'indicatore. (Fig
5.1,5.2).

2. Perregolare la velocita del robot, far scivolare la levetta
rossa sul fondo del coperchio dell'outlet. Scivolando verso
il coniglio, la velocita aumenta,(Fig 5.3 & 5.4) e verso la
tartaruga diminuisce (Fig 5.5 & 5.6).

3. Per le piscine rotonde, si raccomanda di non far
combaciare le direzioni degli estremi. Per una performance
ottimale, tenere il cardine estremo dell'alimentatore del
pulitore diritto (Fig 5.7) e quindi I'alimentatore della parte
frontale del pulitore roteato.(Fig 5.8).

4.Per le piscine di forma rettangolare, si consiglia di fare in
modo che i coperchi degli alimentatori esterni non vadano
nella stessa direzione. Per una performance migliore,
tenere il cardine estremo dell'alimentatore del pulitore
diritto (Fig 5.9) e quindi I'alimentatore della parte frontale
del pulitore , roteato interamente di lato. (Fig 5.10).

Cisono delle impostazioni che consigliamo. In base alla
forma e dimensione della piscina, é necessario adottare
determinate e diverse impostazioni di velocita e direzione
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6. OumcTKa hUNbTPALMOHHOIO MeLlKa

1.HaxmunTe KHONKY Ha NnepefHel NnaHenu neinecoca u
nogHMMUTE BEPXHIOK YacTb kopnyca. NogHumarite ero fo
Tex nop, Noka He yCnblWnTe Wen4yokK, 1 Kopnyc
nepecTtaHeT aBuratbca (Puc. 6.1).

2.MogHuMnUTE 0aMH KoHel mewwka (Puc. 6.2).

3.0TTSAHUTE KpaCHbIE A3bl4KN HA OQHOWN CTOPOHE 1
nogHMMUTE KpblLWKy Mewwka (Puc. 6.3)

4 .BbITpAXHUTE Mycop U3 Mmewwka. icnonb3ynTe WwnaHr,
4TOObI NPOMbITb MELUOK M O4NCTUTL PUNBTP.

5.Mocne o4ncTkM NOMecTUTE MeLLoK 06paTHO B Nblfiecoc
(Puc. 6.4). Ecnu melwok HenpaBunbHO BCTaBMNEH, OH He
3adukcupyeTcs.

6.Haxxmnte Ha 06a koHua mewka. OH JOoJKeH

3allenKHYTbCA.

6. Pulireil Sacchetto del Filtro
1.Premere il tasto frontale del pulitore e sollevare il

coperchio frontale (Fig 6.1). Continua a sollevarlo fino
aquando nonsentiun “click” , chelo terra quindi
fermo.

2.Sollevare un estremo del cestello. (Fig 6.2)

3.Tirare all'indietro le levette rosse laterali e sollevare
completamente il porta sacchetto (Fig 6.3).

4.Buttare via i rifiuti depositati dentro il cestello. Usa un
tubicino per spruzzare acqua per pulire la rete del
filtro.

5.Dopo averlo pulito, riposizionare il cestello all'interno
del pulitore robot (Fig 6.4). Se il cestello non é allineato
correttamente, I'apparecchio non si chiudera.

6.Premere verso il basso gli estremi del cestello per farlo
posizionare correttamente.



Ounctute paboyee koneco. Yboegumrecn, 4To B

KpblNbYaTke HEeT MOCTOPOHHEro npeamMeTa unm
He XpaHuUTCs B ceTke Hag paboymm Kornecom
CHMMUTE y3en 3acrnoHKKn, YToObl OYNCTUTL
rpsi3b UM BOJOCHI Ha KpblfibYaTKe: UC-
I'IOJ'Ib3yl7ITe OTBEPTKY C NNOCKMM ne3punem ansa
3aCMOHKW 3acroHKKM, Kak NnokasaHo Ha puc. 7.1

n 7.2. 3allenkHNTE KPbILKY NOCEe O4YUCTKU

8. Side suction

A pair of side suction flap is provided to increase the vacuum path width

up to40cm.

Use this side suction flaps only if your pool has good flat bottom
without pool liner pleats otherwise will slow down the pool cleaner

robot significantly or even stop the cleaner robot from moving.

8.1 Flip the pool cleaner robot upside down (Fig 8.1)

8.2 Place the flaps onto the pool cleaner robot as shown (Fig 8.2) and

then tight it up by the screw provided (Fig 8.3)

7. Pulire la girante. Verificare che non vi
sia alcun oggetto estraneo nella girante o
depositata nella griglia al di sopra della

girante

Rimuovere il complessivo aletta per pulire la
sporcizia o i capelli sulla girante: Utilizzare un
cacciavite piatto perla tela del complessivo
aletta fuoricome mostratoinfig. 7.1 e 7.2. Far
scattare il gruppo sportellino torna dopo la
pulizia




i 8. YcrtpaHeHue Henonapok

Mpobnema Bo3moxHas npuymHa(-bl) PeweHne(-5)
Po60T He MpoBepbTe, paboTaeT 1M po3eTka, KOTOPYHO Bbl UCMO/Ib3YETE, BKIIOUNB B HEE APYTrOW
SnekTpuueckas poseTka/GFl 371eKTPONpPUGOP, KOTOPLIN paboTaeT, U MOCMOTPUTE, He cpabaTbiBaeT an GFI
nBuraeTca/ HenpaBunbHO noAknoYeH WTencenb k
Hacoc He poseTke OTkatounTe NuTaHme ot cetu Ha 30 cekyHa. BkatounTe 3aHOBO.
HeT/HepocTaTo4YHO 3HEPruM NOCTynaeT B MpoBepbTe BCe coenHeHNsA OT poboTa k 610Ky NUTaHUs
pabotaet po6ot

Mpegmet 6nokmpyeT ponukm po6oTa nnu
MOTOp Hacoca

OTKANtOYNTE 3/1eKTPONMNTaHMe 1 BbiTalMTe Nblaecoc 13 BoAbl. OTKPOTe NblNecoc n 0oCMoTpuTe ero.
MpoBepbTe, 4TO6LI B MOTOPE Hacoca He 6bIIo MOCTOPOHHUX NpeAMeToB. lTocMoTpHTe, HET N
NOCTOPOHHUX NPeAMeTOB, 610KNPYHOLWNX POAUKN.

Po6oT aBUxetcsa
TONbKO B O4HOM
HanpaBreHun

MpepmeT GnokmpyeT ponuku po6ota nnu
MOTOp Hacoca

Y6eautech, uto 610K MUTAHMSA NOAKIHOUEH.

OTKAIOUNTE 31eKTPONUTaHME U BbITALLUTE NbINECOC U3 BOAbl. OTKPOMNTE MbINECOC U OCMOTPUTE €ro.
MpoBepbTe, UTO6LI B MOTOPE HACOCa He 6blI0 MOCTOPOHHUX NpeAMeToB. [locMoTpuUTe, HET in
MNOCTOPOHHUX MPEAMETOB, 6J0KNPYHOLNX POAUKH.

Po6oT He
cobupaet mycop,
Korga npoxoaut
no Hemy

3abuThlit/NONHbIN MeLLOoK
MpeamMeT 3acTpsin B MOTOPEe UMK peLueTke
Po6oT gBUraeTca cnuwkom GeicTpo

MouncTTe MeWwoYHbIN GUabTP.

MpoBepbTe, NPaBUIbLHO N yCTAaHOBEH MeWOYHbIA GUALTP (CM. OuncTka MewoyHoro ¢punbTpa)
MpoBepbTe, HET I MOCTOPOHHMX NPeAMETOB B MOTOPE W/IN B PeLleTKe Haj HUM.
OTperynupyiTe CKOpoCTb, NOCTaBMB ee Ha 6o1ee HN3KUI YPOBEHb.

MHankaTopsbl
Onoka nutaHusa
MuratoT
nooyepenHo

Het nutaHus

MpoBepbTe BCe coegnHeHns oT poboTa K 610Ky NUTaHus

MHgnkaTopsl
Onoka nutaHusa
MurarT
OZLHOBPEMEHHO

MoTop Hacoca cnuwkom cTapbii,
W3HOCUNUCL AeTanu MoTopa
HeI/ICI'IpaBHOCTb nnatbl ynpasneHus

CesxuTech ¢ 8streme Ha www.8streme.com, UTo6bl MOAYUNTb 3aNacHyo geTanb. (Ecam Bbl
npoxueaeTe B EBpone, nepenante Ha www.8streme.eu)

HemeaneHHO OTK/IOUNTE NbINECOC U CBAXMUTECH C MECTHBIM ANEPOM, AV NPUHECUTE NblNeCcoC B
CEPBUCHbIN LEHTP.

MoxanyicTa, cBsx)uUTECh C 8streme Ha www.8streme.com, ecnu y Bac BO3HUKHYT Kakne-nnbo Bonpocsl.
(Ecnu Bbl npoxunBaeTe B EBpone, nepengnte Ha www.8streme.eu

l] 8. Risoluzione dei Problemi

Sintomo

Possibile Motivo(i)

Soluzione(i)

Il Robot non si
muove / La pompa
non funziona

Alimentazione Elettrica/ GFI

La presanon é collegata bene
all'elettricita

Al robot non arriva abbastanza corrente
Un oggetto sta ostruendo gli ingranaggi
del robot o della turbina

Controllare se la presa elettrica che si sta usando funziona inserendola in un altro apparecchio funzionante e
controllare se il GFl si attiva

Staccare la corrente per 30 secondi. Attaccarla nuovamente.

Controllare tutti i collegamenti dal robot alla corrente elettrica

Scollegare I'elettricita e togliere il robot dall'acqua. Aprire il pulitore per controllarlo all'interno. Controllare
che non ci siano oggetti estranei nella turbina o che blocchino gli ingranaggi.

Il Robot si muove

Un ogetto sta bloccando le rotelle o la

Controlla che sia ben collegato alla corrente

solamente Scollegare I'elettricita e togliere il robot dall'acqua. Aprire il pulitore per controllarlo all'interno. Controllare
X . ventola o i ) . L . . .
inun'unica che non ci siano oggetti estranei nella turbina. Controllare che non ci siano corpi estranei che ostruiscono le
direzione rotelle
Pulire il filtro della busta.

Robot non Busta piena/Otturata ) . ) - - ) -

tt | Un oggetto si é incastrato nella ventola o Controllare che la borsa del filtro sia inserita e posizionata correttamente. (fare riferimento al capitolo Pulizia
cattura la

sporcizia quando
ci passa sopra

griglia
Il robot si sta muovendo troppo
velocemente

del Filtro)
Controllare che non ci siano corpi estranei nella ventola o incastrati nella griglia sopra la ventola
Regolare l'impostazione della velocita ad un livello pit basso.

Lo stato della
rete elettrica
lampeggia
alternativamente

C'é una disconnessione dell'elettricita

Controllare tutti i collegamenti dal robot alla corrente elettrica.

Laluce della

corrente

lampeggia
contemporaneamente

Il motore della pompa €& troppo vecchioo &
stato utilizzato troppo

Pannello di controllo dei circuiti &
malfunzionante

Contattare 8streme al sito www.8streme.com per ottenere una parte sostitutiva. (Se risiedi in Europa, visita il
sito www.8streme.eu )
Immediatamente ferma la macchina e porta il pulitore robot pulitore per piscina al rivenditore pit vicino

Per altre domande, si prega di contattare 8streme a www.8streme.com .
(Serisiediin Europa, ti preghiamo di visitare il sito www.8streme.eu)
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Homep getanu/ Numero di parte

i OnucaHve getanu

l] Parte Descrizione

Habop 3akpyrneHHbix pyyek. JleBas u lNpagas.

Set manici curvi. L & R. Nero

! 51331 LiBeT YepHbIN
o Pezzi assemblaggio pompa e sportello.
2 51240 OTknaHasa cTBOpKa Hacoca. LiBeT yepHbii Colore nero
3 5120 MoTop Hacoca Motore pompa
4 51302 BepxHui kopnyc. LiBeT YepHbiii Coperchio superiore. Colore nero
5 51350 3amok c 3awenkoin. LiBeTt cepblii Chiusura/Chiavistello. Grigio
6 51313 HwxHee waccu. LiBeT YepHbIn Telaio inferiore. Colore nero
7 51151 BokoBble koneca, LiseT cepblii. 4 wT. B Habope Ruote laterali, Grigie. 4pz per set
8 51342 Cteopka ansa 6bicTporo cnua. LiBet 4yepHbin Sportellino asciugatura rapida. Colore nero
9 51050 LUunuuapuyeckne Tpybku. 2 wiT. B Habope Tubi girevoli. 2pz per set
bokoBble BcacbiBatoLne knanatbi. Sportellino mobile laterale. Set da
10 51412 2 7. B Habope. LIBeT YepHbIi 2pz. Colore nero
11 51000 Mewwok ansa mycopa Cestello Sporcizia
12 81000 Habop aBepHbIX neTesb Set sportello cardine
13 30160 Bnoknutaxuns. [isoliHoii Taiimep Alimentatore elettrico. Doppio timer
[TnaBaoLWmnm WHYpP C YCTPONCTBOM swivel. Corda galleggiante con girella.
14 33130 OnuHa 10 m. LiBeT cepbii 10m Grigio
15 33210 Mnasatowmit WHyp poboTa. LiBeT cepbiit Robot e corda galleggiante. Grigio
16 51001 dunbTp Rete Filtro
17 51390 KomnnekT ans punsTpaumnm Menkux 4actny Kit sostitutivo filtro sottile
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